
 

1. CARATTERISTICHE ROBOT FP/EASY 
 

 

1.1. ALLACCIAMENTI: 

 

Tensione di alimentazione .......... 220 Volt monofase 

Protezioni motori ...................... IP54 

 

 

1.2. CONDIZIONI AMBIENTALI: 
 

Temperatura minima   ............... 0° C 

Temperatura max     ................. 40° C 

Umidità a 40° C   ...................... 80  % 

 

 

1.3. COLORI STANDARD: 

 

Organi in movimento ................. Arancio ..................... RAL 2004 

Strutture  ................................ Grigio ....................... RAL 7001 

 

 
1.4. DATI TECNICI: 

 

Lunghezza Min. fasciabile ........... 600 mm  

Larghezza Min. fasciabile ........... 600 mm 

Lunghezza Max fasciabile ........... senza limitazione  

Larghezza Max fasciabile ............ senza limitazione 

Altezza Max fasciabile ................ 2300 mm standard 

Portata Kg.  ............................. senza limitazione  

                                                 nb peso minimo 60 kg circa 

Altezza Max bobina  .................. 500 mm 

Diametro Max bobina  ............... 300 mm 

Peso macchina ......................... 400 Kg. circa 

Dimensioni macchina................. 1800 x 700 x 2515 mm (L+W+H) 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



2. RIASSUNTO DELLA FORNITURA  
 

MOD. DENOMINAZIONE 

FP/EASY 

Robot automatico per la fasciatura di pallet  avente le 

seguenti dimensioni e caratteristiche: 

 

 

 
 

 

No. 2 batterie da trazione elettrica da 12V/cad, al gel senza 

manutenzione e senza emanazione di fumi nocivi durante la 

ricarica 

 Carica batteria incorporato 

 Trasmissione carrello portabobina tramite cinghia 

 Fotocellula di lettura pallet con altezza diverse 

 Frizione meccanica per regolazione tensione film 

 Quadro comandi a microprocessore con pulsanteria digitale 

 
Ciclo automatico con programmazione numero dei giri 

separata parte inf./sup. del pallet 



 

No. 4 fasciature a scelta tra cui: 

• Ciclo fasciatura standard (salita+discesa) 

• Ciclo fasciatura solo in salita 
• Ciclo fasciatura solo in salita con cappuccio 4 lati liberi 

• Ciclo fasciatura standard con cappuccio 4 lati liberi 

N.B.: PER OGNI PRG. SONO PREVISTI 4 SOTTO PROGRAMMI 

MEMORIZZABILI 

 Inverter per partenza graduale 

 Inverter per regolazione velocità carrello portabobina 

 Timone con pulsanti avanti / indietro  

 Carter frontale di emergenza per arresto robot 

 Segnalatore stato di carica batterie 

 Trasporto robot senza smontaggio batterie 

 
Colonna incernierata per un rapido montaggio/smontaggio 

del robot 

 Imballo su pallet fasciato e reggiato 

 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

 
 
 


